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Tek faelt bie toynat 0.39. goo katsoyl yike 400w
attarmaktads. Kaynat gic tatsaysun 0.45 9. yapmat
(eln 36&. porolel baglonacat tapasitorvn reatif gb'cww
hesaplayinn .



PS P,:'g
9,_:(‘-&): m"(o.f)= 2%.93°

Q.= Ptanb, = 100 tan (36.33°)= 35 Luer.

SLS _P_'-‘ 125 LVA

cos6



tapasi bor

2
I( = ('2.,3 LW" -

Q.= ?9 Lver

g; = 92.9% lvafl

P= Ps=Pp= 100 Lw



Kapasiter bajlantisindon sonra;
Bs=(8-p,)=cos™ (0.95) = 1§.49°
Q= P.tan 6; = 100tan (1941°) = 32.87 Lear

Sg:—P_ = 1% _ 405.3 LVA
“S’s 0.45

Kapasitécin safladd: realbf giq,
9‘3 o‘- ﬂs =76-32.9% =42.13 Lvar



Tki ideal gerilim kaynagi §ek11 Z.2°de goruldugu gibl 1 ve £ nolu Mmakilia~
lar olarak 1$aret1enmi§t1r. - o
E, =100/0° V., B, =100/30°V ve Z=04 59

| oldﬁguna gbre:

a) Her ik1 makinanin gektigi veya verdigl aktif gugleri
b) Her iki makinanin cektigi veya verdlgl reaktif guglerl
c) Empedans tarafindan gekilen P ve Q degerlerlni

'hesaplay1n1z

Empedans ﬁzefiﬁdén?baglanmlg idealfgerilim-kaynaklaf;



gbzim
. EE, 100+ jO - (86,6 + §50)

I=*'.“"""'_"""“‘-‘=
Z

- 43 i - 150 = ~10 - j2 68 = 10,35 /195° A.
B B

E,T% = 100 (104 §2,68) = ~1000 + {268

.EZI-I

(86,6 +'J501(¥10 +j2,68) = -1000-j268
II | X=10,35%, 5= 536 VAr.



Makina #1 icin; (Ok yonil de dikkate alinarak) Tablo 2.1'den

':P-négati[ siStemdeﬁ aktif‘gﬁg.geker. f

Q-pozitif sisteme reaktif giic verir, 0 halde bu makina motor ' dur.
Makina#2 igin:

P-negatif

Q-negatif

'oldUQundan_bu_mhkihaugenerétﬁr olarak ¢alismaktadir,



"Devre'Diyagfami' ; EI* hesaplanaﬁldeéér ﬁ

P'pozitifIise,.e,m;kfsisteme aktif,gﬁg,vérir

p negatif ise, é.m‘k.siétemden aktif pii¢ ¢eker

B B T N |
- ¢ty | Q pozitif ise, e.m.k sisteme reaktif glic verir.
(I geri E). - -
o o Qﬂnégatif'ise, e.m.k'sistemden'reaktif giic ceker
Generatdr Durume | (I ileri E) | - -

| Popozitif ise, e.m.k sistemden aktifigﬁg”gekér

- { P negatif ‘ise, e m.k. 51steme dktlf giic verir

Q'pozitif ise, e.m, k sistemden reaktlf giic geker
(I geri E) | | L

' . 1.0 negatif isé; e.m.k sisteme reéktif,gﬁg verir
Motor Durumu (1 ileri E) o -




DENGELI {C FAZLI DEVRELERDE GERILIM VE AKIM






a0

bo

CcCO

)

o
b'o
)










[Varl = z-|?aﬁl'c§s'3oﬂ‘fi
Vool = /3_|Vaﬁ|‘ |
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